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FQ RANGE / GAMME FQ @ Fremum

Performances

Single-phase / Monophasé

< BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur 54-30%,

R o r Modulating / S4-50% pour Régul
0 Oprreotng time'5/90° Flange Inching / q Power? Speed Current Current Efficiency
foruE TUpel ) Hator Spring” 50 | 07O | positioning | MOIVIOUNG | | Tiom | ratedA | statA | €SO | Ty
N Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° Courant
Louple | Modele | Moteur Ressort* Bride IS0 | 1ot O Pos;ﬂg%nsge“t Régulation |PUISSaNcer| Vitesse | Courant démartage Cos g Rendement
S Rapide Std
T0VAC 50HZ!
40 FQO4 33 3 7 Fo7 A - - 0,03 3000 07 26 09 40
80 FQO8 33 2 6 Fo7 A - - 0,03 3000 07 26 09 40
120 FO12 93 2 10 F10 A - - 0,03 3000 07 26 09 40
1x110VAC 60HZ’
40 28 3 7 Fo7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
40 Foo4 51 3 7 Fo7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
80 Foos 28 2 6 FO7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
80 51 2 6 FO7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
120 For2 78 2 10 F10 A - 0,03 3600 07 26 09 40
120 154 2 10 F10 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
180 Fore 78 3 15 F10 A - 0,03 3600 07 26 09 40
180 154 3 15 F10 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
299 Fo30 98 7 18 F14 A - 0,03 3600 0,7 26 09 40
300 194 7 18 F14 A B I 0,03 1800 1 12 09 20
1x115VAC 60HZ’
40 Fo04 28 3 7 Fo7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
40 51 3 7 FO7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
80 Foo8 28 2 6 Fo7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
80 51 2 6 FO7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
120 For2 78 2 10 F10 A - 0,03 3600 07 26 09 40
120 154 2 10 F10 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
180 78 3 15 F10 A - 0,03 3600 07 26 09 40
180 Fo18 154 3 15 F10 A B I 0,03 1800 1 12 09 20
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,03 3600 0,7 26 09 40
300 194 7 18 F14 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
1x120VAC 60HZ’
40 Fo04 28 3 7 FO7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
40 51 3 7 FO7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
80 Fo08 28 2 6 Fo7 A - 0,03 3600 07 26 09 40
80 51 2 6 Fo7 A B Il 0,03 1800 1 12 09 20
120 For2 78 2 10 F10 A - 0,03 3600 07 26 09 40
120 154 2 10 F10 A B I 0,03 1800 1 12 09 20
180 Fore 78 3 15 F10 A - 0,03 3600 0,7 26 09 40
180 154 3 15 F10 A B I 0,03 1800 1 12 09 20
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,03 3600 07 26 09 40
300 194 7 18 F14 A B I 0,03 1800 1 12 09 20

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

Single-phase / Monophasé

< BACK TO CONTENTS

S$4-30% Motor / M r $4-30%

Duty & Mod, Classification % for Modulating / S4-

Max Spererng time.5/90° Flange Inching / ; Power? Speed Current Current Efficiency

torrlc#;e Type | Motor Spring* 1SO On - Off Positioning Modulating Kkl rpm rated A | startA | COS @ %

S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° Courant
rﬁg;%iv Modéle | Moteur Ressort* Bride 1SO Tra;ggu PosFi)E]igr(]]ns(r]I;ent Régulation Puissance thrt/enilsf ng?rln']i:muarlltﬁ démL:JF;ruge Cos o Rend;]ment
N Rapide Std
40 F004 33 3 7 FO7 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
40 61 3 7 FO7 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
80 Fo08 33 2 6 FO7 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
80 61 2 6 FO7 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
120 Fo12 93 2 10 F10 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
120 184 2 10 F10 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
180 Fo18 93 3 15 F10 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
180 184 3 15 F10 A B I} 0,02 1500 05 0,7 0,9 13
300 n7z 7 18 F14 A - 0,03 3000 0,6 11 0,98 25
300 Fo3o 233 7 18 F14 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
1x220VAC 60HZ!
40 F004 28 3 7 FO7 A - 0,03 3600 0,98 1.2 0,98 25
40 51 3 7 FO7 A B 1l 0,03 1800 08 11 09 19
80 F008 28 2 6 FO7 A - 0,03 3600 0,98 1.2 0,98 25
80 51 2 6 FO7 A B 1l 0,03 1800 08 11 09 19
120 012 78 2 10 F10 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
120 0 154 2 10 F10 A B 1} 0,03 1800 08 11 0,9 19
180 78 3 15 F10 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
180 Fo8 154 3 15 F10 A B 1} 0,03 1800 08 11 0,9 19
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
300 194 7 18 F14 A B I} 0,03 1800 08 11 0,9 19
1x230VAC 50HZ’

40 F004 33 3 7 FO7 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
40 61 3 7 FO7 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
80 F008 33 2 6 FO7 A - 0,03 3000 0,5 11 0,98 25
80 61 2 6 FO7 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13
120 93 2 10 F10 A - 0,03 3000 05 11 0,98 25
120 Fote 184 2 10 F10 A B I} 0,02 1500 05 0,7 0,9 13
180 Fo18 93 3 15 F10 A - 0,03 3000 05 11 0,98 25
180 184 3 15 F10 A B I} 0,02 1500 05 0,7 0,9 13
300 F030 17 7 18 F14 A - 0,03 3000 05 11 0,98 25
300 233 7 18 F14 A B 1l 0,02 1500 0,5 0,7 09 13

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

Single-phase / Monophasé

( BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Duty & Mod, Clas % For Modulating / S4-50% pour Régulation

o Opretng time'S/90° Flange Inching / q Power? Speed Current Current Efficiency
G | s Sl 150 | O"-OfF | positioning | Modviating | "y rpom | ratedA | startA | COS© %

S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° Courant
nsg; F/]-I;n Modele | Moteur Ressort* Bride 1SO T%L;ér?u Pos[i)zig%nsg;ent Régulation Puis;w‘nceZ \/t|rt/efslsne ng?#i;%?tﬁ dém%rroge Cos ¢ Rendézment
S Rapide Std
1x230VAC 60HZ!

40 28 3 7 FO7 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
40 Foo4 51 3 7 FO7 A B 1} 0,03 1800 08 11 0.9 18
80 F008 28 2 6 FO7 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
80 51 2 6 FO7 A B 1] 0,03 1800 0.8 11 0,9 18
120 FO12 78 2 10 F10 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
120 154 2 10 F10 A B 1] 0,03 1800 08 11 09 18
180 FO18 78 3 15 F10 A - 0,03 3600 0,98 1.2 0,98 25
180 154 3 15 F10 A B 1] 0,03 1800 08 11 09 18
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,03 3600 0,98 12 0,98 25
300 194 7 18 F14 A B 1] 0,03 1800 08 11 09 18
40 61 3 7 FO7 A B 1} 0,02 1500 5 55 0,83 20
80 FQO8 61 2 6 FO7 A B 1} 0,02 1500 5 55 0,83 20
120 78 2 10 F10 A B 1] 0,02 1500 5 55 0,83 20
120 FO12 184 2 10 F10 A B 1} 0,02 1500 5 55 0,83 20
120 184 2 10 F10 A B 1} 0,02 1500 5 55 0,83 20
180 FQ18 184 3 15 F10 A B 1] 0,02 1500 5 55 0,83 20

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

3-phases / Triphasé

< BACK TO CONTENTS

S$4-30% Motor / M r $4-30%

e e % For Modulating / S4-
Max dpcrafing time.5/90° Flange Inching / ; Power? Speed Current Current Efficiency
torrlc#;e Type | Motor Spring* 1SO On - Off Positioning Modulating Kkl rpm rated A | startA | COS @ %
S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° Courant
rﬁg;%iv Modéle | Moteur Ressort* Bride 1SO Tra;ggu PosFi)E]igr(]]ns(r]I;ent Régulation Puissance thrt/enilsf ng?rln']i:muarlltﬁ démL:JF;ruge Cos o Rend;]ment
N Rapide Std
40 F004 22 3 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
40 51 3 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
80 FQO8 51 2 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
120 Fo12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
120 154 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
180 FQ18 154 3 15 F10 A B 1] 0,02 1800 0,39 07 0,49 31
300 FQ30 194 7 18 F14 A B 1l 0,02 1800 0,39 0,7 0,49 31
500 FQ50 194 9 27 F14 A B 1l 0,02 1800 0,39 0,7 0,49 31
3x230VAC 60HZ'
40 FQO04 22 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,41 0,74 0,49 31
120 FQ12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0.41 0,74 0,49 31
500 FQ50 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 041 0,74 0,49 31
3x380VAC 50HZ'
40 14 3 7 FO7 A - 0,05 3000 0,34 0,85 0,8 30
40 F004 26 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,22 03 09 14
40 33 3 7 FO7 A - 0,05 3000 0,34 0,85 08 30
40 61 3 7 FO7 A B I} 0,02 1500 0,22 0.3 0,9 14
80 Fo08 33 2 6 FO7 A - 0,05 3000 0,34 0,85 08 30
80 61 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,22 0,3 0,9 14
120 39 2 10 F10 A - 0,05 3000 0,34 0,85 08 30
120 FO12 78 2 10 F10 A B 1l 0,02 1500 0,22 03 09 14
120 93 2 10 F10 A - - 0,05 3000 0,34 0,85 08 30
120 184 2 10 F10 A B Il 0,02 1500 0,22 0,3 09 14
180 93 3 15 F10 A - - 0,05 3000 0,34 0,85 0,8 30
180 Fo18 184 3 15 F10 A B 1] 0,02 1500 0,22 0.3 0,9 14
300 F030 17 7 18 F14 A - 0,05 3000 0,34 0,85 08 30
300 233 7 18 F14 A B 1] 0,02 1500 0,22 0,3 0,9 14
500 F050 17 9 27 F14 A - 0,05 3000 0,34 0,85 0,8 30
500 223 9 27 F14 A B 1l 0,02 1500 0,34 03 09 14

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

3-phases / Triphasé

( BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur S4-30%
% For Modulating / S4-50% p: g

i Sprerng time.5/90° Flange Inching / : Power? Speed Current Current Efficiency
tO[I'7qul,Je Type | Motor Spring* 150 On - Off Positioning Modulating KW o ated A | stortA | Cose o
S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° C :
soute | Modkle [voteur | Ressort | priceiso | Lo |Postomenent peguion Pissonce| Viesse | Couant | gemarroge| cos |
S Rapide Std
3x380VAC 60HZ’
40 12 3 7 FO7 A - 0,05 3600 0,28 0,7 0,8 30
40 22 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,39 0,5 29
40 FoD4 28 3 7 FO7 A - 0,05 3600 0,28 07 0,8 30
40 51 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,39 0,5 29
80 28 2 6 FO7 A - 0,05 3600 0,28 07 0,8 30
80 Foo8 51 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,39 0,5 29
120 33 2 10 F10 A - 0,05 3600 0,28 0,7 08 30
120 FO12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,23 039 0,5 29
120 78 2 10 F10 A - 0,05 3600 0,28 07 08 30
120 154 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,39 0,5 29
180 FO18 78 3 15 F10 A - 0,05 3600 0,28 0,7 0,8 30
180 154 3 15 F10 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,39 0,5 29
300 98 7 18 F14 A - 0,05 3600 0,28 07 0.8 30
300 Fo30 194 7 18 F14 A B 11 0,02 1800 023 0,39 0,5 29
500 F050 98 9 27 F14 A - - 0,05 3600 0,28 0,7 0.8 30
500 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 023 0,39 0,5 29
3x400VAC 50HZ’
40 14 3 7 FO7 A - 0,06 3000 0,36 0.9 08 30
40 F004 26 3 7 FO7 A B 1 0,02 1500 0,24 0,31 0.9 14
40 33 3 7 FO7 A - 0,06 3000 0,36 0.9 08 30
40 61 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 09 14
80 F008 33 2 6 FO7 A - 0,06 3000 0,36 09 0,8 30
80 61 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 0,9 14
120 39 2 10 F10 A - 0,06 3000 0,36 0.9 0.8 30
120 FO12 78 2 10 F10 A B i 0,02 1500 0,24 0,31 09 14
120 93 2 10 F10 A - 0,06 3000 0,36 059 08 30
120 184 2 10 F10 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 09 14
180 FO18 93 3 15 F10 A - 0,06 3000 0,36 09 08 30
180 184 3 15 F10 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 09 14
300 F030 7 7 18 F14 A - 0,06 3000 0,36 0,9 0.8 30
300 233 7 18 F14 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 0.9 14
500 F050 nz 9 27 F14 A - 0,06 3000 0,36 09 08 30
500 233 9 27 F14 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,31 09 14

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

3-phases / Triphasé

< BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur S4-30%’

Duty & Mod, Clas % For Modulating / S4-50% p:

e e time.5/90° Flange Inching / : Power? Speed Current Current Efficiency

to[r7qﬂl:e Type | Motor SRI0T% 1SO QuRCi Positioning | Medulating | =y pm rated A | statA | COS@ %

S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° C ;
Cowle | wogele | Moreur | Ressort* | Brideiso | TULOY. |Postionnement | g g [Puissance? Vitesse | Courant dé%‘c’.;r?c."ge oy | B
S Rapide Std
40 12 3 7 FO7 A - 0,05 3600 0,29 0,74 0.8 30
40 FQO04 22 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,25 041 0,5 29
40 28 3 7 FO7 A - 0,05 3600 0,29 0,74 0,8 30
80 FQO8 28 2 6 FO7 A - 0,05 3600 0,29 0,74 0.8 29
120 33 2 10 F10 A - 0,05 3600 0,29 0,74 0.8 30
120 FO12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,25 041 0,5 29
120 78 2 10 F10 A - 0,05 3600 0,29 0,74 08 30
180 FO18 78 3 15 F10 A - 0,05 3600 0,29 0,74 08 30
300 FQ30 98 7 18 F14 A - 0,05 3600 0,29 0,74 08 30
500 F050 98 9 27 F14 A - 0,05 3600 0,25 0,74 08 30
500 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 0,29 0,41 0,5 29
3x415VAC 50HZ’
40 14 3 7 FO7 A - 0,06 3000 0,38 0,94 0.8 30
40 26 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 0,9 14
40 Foo4 33 3 7 FO7 A - 0,06 3000 0,38 0,94 0,8 30
40 61 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 0,9 14
80 33 2 6 FO7 A - 0,06 3000 0,38 0,94 0.8 30
80 Foos 61 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 0,9 14
120 39 2 10 F10 A - 0,06 3000 0,38 0,94 0.8 30
120 FO12 78 2 10 F10 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 09 14
120 93 2 10 F10 A - 0,06 3000 0,38 0,94 0.8 30
120 184 2 10 F10 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 09 14
180 FO18 93 3 15 F10 A - - 0,06 3000 0,38 0,94 08 30
180 184 3 15 F10 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 09 14
300 F030 nz 7 18 F14 A - 0,06 3000 0,38 0,94 08 30
300 233 7 18 F14 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 09 14
500 FO50 17 9 27 F14 A - 0,06 3000 0,38 0,94 08 30
500 233 9 27 F14 A B 1] 0,02 1500 0,24 0,33 09 14
3x440VAC 50HZ'

40 FQO04 26 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1500 0,26 0,35 0,9 30
120 FO12 78 2 10 F10 A B 1] 0,02 1500 0,26 0,35 0,9 14
500 FO50 233 9 27 F14 A B 1] 0,02 1500 0,26 0,35 0,9 30

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ & rremun

Performances

3-phases / Triphasé

( BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Duty & Mod, Clas % For Modulating / S4-50% pour Régula

Klox dpcrafng time.S/90° Flange Inching / q Power? Speed Current Current Efficiency

tolt’%le Type Motor Spring* 150 On - Off Positioning Modulating KW rpm rated A ol | Cose -

S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° N ; i o
nﬁg: F/’-lfn Modele | Moteur Ressort* Bride 1SO T%Li’ér? v Pos[;ggrc]]nsg;ent Régulation PU'SEE.;'CQ \?rt/er;:srs ng?T:JiLGGTtH dém?qrrclge Cos ¢ Rend;)ment
S Rapide Std
40 12 3 7 FO7 A - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
40 F004 22 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 0,9 14
40 28 3 7 FO7 A - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
40 51 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 09 14
80 F008 28 2 6 FO7 A - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
80 51 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 09 14
120 33 2 10 F10 A - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
120 FO12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 09 14
120 78 2 10 F10 A - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
120 154 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 09 14
180 Fo18 78 3 15 F10 A - - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
180 154 3 15 F10 A B ] 0,02 1800 0,22 0,29 0.9 14
300 F030 98 7 18 F14 A - - 0,06 3600 033 0,81 08 30
300 194 7 18 F14 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 09 14
500 FO50 98 9 27 F14 A - - 0,06 3600 0,33 0,81 08 30
500 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 0,22 0,29 0.9 14
3x460VAC 60HZ’

40 12 3 7 FO7 A - 0,07 3600 0,34 0,86 08 30
40 F004 22 3 7 FO7 A B 1 0,02 1800 0,23 0,3 09 14
40 28 3 7 FO7 A - 0,07 3600 0,34 0,86 08 30
40 51 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,23 03 09 14
80 F008 28 2 6 FO7 A - 0,07 3600 0,34 0,86 08 30
80 51 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,23 03 09 14
120 33 2 10 F10 A - 0,07 3600 0,34 0,86 08 30
120 Fo12 65 2 10 F10 A B 1 0,02 1800 0,23 0.3 0.9 14
120 78 2 10 F10 A - 0,07 3600 0,34 0,86 08 30
120 154 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,23 03 0,9 14
180 FO18 78 3 15 F10 A - 0,07 3600 0,34 0,86 0.8 30
180 154 3 15 F10 A B 1] 0,02 1800 0,23 03 0,9 14
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,07 3600 0,34 0,86 0.8 30
300 194 7 18 F14 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,3 0,9 14
500 F050 98 9 27 F14 A - 0,07 3600 0,34 0,86 0,8 30
500 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 0,23 0,3 0,9 14

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ @ Fremum

Performances

3-phases / Triphasé

< BACK TO CONTENTS

M Operating time s/90°
ax : -
: Flange B Inching / : Power? Speed Current Current Efficiency
to[r_’qﬂl;e Type | Motor Spring* 150 On - OFF Positioning Modulating KW o ated A | stortA | Cose o
S Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° C :
Couple . N ’ Tout ou | Positionnement | . |Puissance?| Vitesse | Courant | ,=oUran Rendement
T Modele | Moteur Ressort Bride ISO Rien pas a pas Régulation W i |memiiall @ demuF;roge Cos ¢ %
S Rapide Std
3x480VAC 60HZ’
40 12 3 7 FO7 A - 0,07 3600 0,36 0.9 08 30
40 F004 22 3 7 FO7 A B i 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
40 28 3 7 FO7 A - 0,07 3600 0,36 0.9 0,8 30
40 51 3 7 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,24 0,31 0,9 14
80 F008 28 2 6 FO7 A - 0,07 3600 0,36 09 0,8 30
80 51 2 6 FO7 A B 1] 0,02 1800 0,24 0,31 0,9 14
120 33 2 10 F10 A - 0,07 3600 0,36 0.9 08 30
120 FO12 65 2 10 F10 A B 1] 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
120 78 2 10 F10 A - 0,07 3600 0,36 0.9 08 30
120 154 2 10 F10 A B 1l 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
180 Fo18 78 3 15 F10 A - 0,07 3600 0,36 0.9 08 30
180 154 3 15 F10 A B 1l 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
300 F030 98 7 18 F14 A - 0,07 3600 0,36 09 0,8 30
300 194 7 18 F14 A B 1} 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
500 F050 98 9 27 F14 A - 0,07 3600 0,36 09 08 30
500 194 9 27 F14 A B 1] 0,02 1800 0,24 0,31 09 14
120 FQ12 78 2 10 F10 A B 1] 0,03 1500 0,3 04 0,9 14
50 FQ50 233 9 27 F14 A B 1] 0,03 1500 0.3 04 0,9 14
40 FQO4 22 3 7 FO7 A B I 0,03 1800 0,29 0,38 09 14
120 FQ12 65 2 10 F10 A B 1l 0,03 1800 0,29 0,38 09 14
500 FQ50 194 9 27 F14 A B 1] 0,03 1800 0,29 0,38 0,9 14
3x600VAC 60HZ’

120 FQ12 65 2 10 F10 A B I 0,04 1800 03 04 09 14
500 FQ50 194 9 27 F14 A B I 0,04 1800 03 04 09 14

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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FQ RANGE / GAMME FQ @ Frznun
Performances
Direct current phase / Courant continu

( BACK TO CONTENTS

S4-30% Motor / Moteur S4-30%

Duty & Mod, Clas % For Modulating / S4-50% pour Régulation
Max Operating time s/90°
: Flange B Inching / ' Power? Speed Current Current Efficiency

to[[’c#;e Type | Motor Spring* 150 On - Off Basikiomian Modulating W o rored A | stath | Cose )

N Fast Std
Temps de manoeuvre s/90° c ;
Couple . & : Tout ou |Positionnement | < . |puissance?| Vitesse | Courant | ,soUrdn Rendement

Tar AT Modele | Moteur Ressort Bride ISO Rien pas a pas Régulation W it | memiingl @ dem%rroge Cos ¢ %
S Rapide Std

0 FQO04 50 3 7 FO7 A - 0,03 3000 2,3 7 1 48

2 FQO8 50 2 6 FO7 A - - 0,03 3000 2.3 7 1 48

1 Fo12 58 2 10 F10 A - - 0,03 3000 2,3 7 1 48

1 140 2 10 F10 A - - 0,03 3000 2,3 7 1 48

3 FQ18 140 3 15 F10 A - - 0,03 3000 2.3 7 1 48

6 FQ30 176 7 18 F14 A - - 0,03 3000 2.3 7 1 48

40 FO04 50 3 7 FO7 A : - 0,03 3000 11 7 1 51
80 FQO08 50 2 6 FO7 A - - 0,03 3000 11 7 1 51
120 FO12 140 2 10 F10 A - - 0,03 3000 11 7 1 51

*Please note: The operating times of the spring actions are average values. Those may vary according to the resistive torque and temperature / *: Le temps de
manoeuvre du ressort est une moyenne indicative qui peut varier en fonction du couple résistant et de la température.

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 35% of Max torque /
Puissance mécanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 35% du couple Max

NB: S4 - 30% for On-Off Class A and for Inching/Positioning Class B, S4 - 50% for Modulating Class Ill/ NB: S4 - 30% pour Tout ou Rien: Classe A et pour Positionnement pas
a pas: Classe B/ 54 - 50% pour Régulation: Classe Il
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Modulating range/Gamme Régulation

Dimensions
FOO04 & FOO8

@ FREMIUM

( BACK TO CONTENTS

@290

307

Vis de butée JB
90° +/-2°

Stop screws
90° +/-2°

“Closed” position /
Position "Fermée"

\

Indicateur
de position

Position
indicator

5\?94 :
eight / Poids 25 kg

\Connection / Entrée cablage

AD

e YAW
=
fo)

Carré C
2 X 45°
Profondeur h

Square C
2 x45°
Depth h

5\?98 :
eight / Poids 30 kg

@B Square C
FQO04 386 284 17 19
. FQO08 396 gn7 27 24

TECO2-13_E+F_GRP_rev12
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Please note: FQ04 to FQ18, 1ISO5211 mounting with optionnal socket. FQ04 to FQ50, plain socket in standard and machined socket on request
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Modulating range/Gamme Régulation

Dimensions
FQ12 & FO18 & BACKTO CONTENTS

2290 , Connection / Entrée cablage
< - 2 & A
o 2 2
N>~ o™~
o° wne
oy Vo
) @C
A,
“Closed” position / Position "Fermée"
Levier d”e
verrouillage . ~
du volamtg g W ﬁq)(‘?
Lockage s ) v>
hand\gvhee] o N/
clutch < >D/
= 44 -A-
x
&
Indicateur .
de position Square E / Carré E
Position
indicator
(e po (B po
eight / Poids 40 kg eight / Poids 45 kg

D Square £ O F
FQ12 | 500 167 | @917 25 27 2102 | MI0

FO18 | 518 185 | @130 3] 25 278 M12

Please note: FQ04 to FQ18, 1ISO5211 mounting with optionnal socket. FQ04 to FQ50, plain socket in standard and machined socket on request
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Modulating range/Gamme Régulation

Dimensions
FO30

( BACK TO CONTENTS

0290 Connection / Entrée cablage
Levier de
verrouillage
volant
- Lockable
handwheel
py clutch
~
—
LN
ﬂ- -
f =
<5
>
=
S
c
o) <
E= &
. 3 I
:ateur de position a N
p T . ~ [ —A-
ion indicator S ¥
= 8 X
3 Q \ 2l ol s
Q. § o g N~
2 Ol
— c X Jele
gL & < / S
o X
% 9 <
~ M~
<

Weight / Poids 100 kg

TECO2-13_E+F_GRP_rev12
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Modulating range/Gamme Régulation

Dimensions
FO50

( BACK TO CONTENTS

$290 , Connection / Entrée cablage
Levier de
verrouillage
volant
oM T
LN Lockable
™~ handwheel
clutch
(@]
— 2
N 5
>
3
e
c
Q
0394 i
@]
[a
~
Indicateur 5
de position B S
. [ L
Position \ S I
indicator
[
(]
Q.

/}I 3
4 x M16 prof. 25
Q\_/d ¥
®100 f8
@140
@175

Oo

L

At
Weight / Poids 120 kg

TECO2-13_E+F_GRP_rev12
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ISO 5211 Mounting

Montage de lanorme EN 5211

@ FREMIUM

( BACK TO CONTENTS

Ve
-

FO7

60
Sy
G
w

A

4x M8

51

FO7
0
i)
o]
v

A

4x M8

270

270

80

=F10

4 x M10

2102

=F14

=F10

4 x M10

75

fan)

L0

(¥100 f8
0140
175

4 x M16 depth 25

FQ30 & FOQ50 FO18 FO12 FQO8 FQ04
2
/B /
= T§’[
EI
N\ AN

TECO2-13_E+F_GRP_rev12

demande.

NSS4

S

S

n/a/7

S

/4717

S

14 /17719722

S

14 /17719722

S

19/22/36

[11111111111111111111111111111111] (@)

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com

BERNARD’
CONTROLS

VasY

PARALLEL SOUARE / KEY / ALESAGE FLAT / MEPLAT
CARRE

S

©0d7

14/18/¢22 /28

ad7

14718722128

2d7

18/22/28/36

©2d7

18/22/281/36

ad7

22/28/30/40

S

n/arnz

S

n/14717

S

14 /17 /19722

S

14 /17 119/ 22

S

19/22/36

Please note: FO04 to FO18, ISO5211 mounting with optionnal socket. FOO4 to FO50, plain socket in standard and machined socket on
request / FQO4 a FQ18, montage 1SO5211 avec douille optionnelle. FOO4 a FO50, douille pleine en standard et douillé usiné sur

T T e 1T



Wiring / Ciblage € o=

STANDARD WIRING DIAGRAM
SCHEMA STANDARD & BACK TO CONTENTS

(ACTUATOR ) (" SOLENOID OPERATED BRAKE )
— | Motor terminals
— ) . CONNECTION INSTRUCTIONS
- (Connections detailed
o below) - Do not connect the solenoid operated brake
— (terminals 98 & 99).
1Ol Travel limit switch
% Direction of rotation | - Connect terminals 1,2,3 to give supply to
o the motor and check the rotation direction.
- Connect the travel limit switches and check
2] Travel limit switch its function.
[f5] Direction of rotation Il - Now connect the solenoid operated brake
if all other operations have been given
satisfactory.
FUNCTION OF SWITCHES
Direction of rotation Vol bl
1) Counterclockwise oltages table
(normally opening) MOTOR Solenoid Operated Brake
1) Clockwise
(Normally closing) 3Ph 460V-60Hz 115V
Direction of rotation seen on opposite side of fixing
flange of actuator 3Ph 400V-50Hz 230V
%7 - 1Ph 230V-50Hz 230V
™ wa 95 1 Phase solenoid brake 30V-50 30
' 199] 1Ph 115V-60Hz 115V
I ~F @ Thermal protection only 24V DC 24V DC
k 411 for three phase motor j k j
( OPTIONAL ACCESSORIES N
[16] )
| Is Potentiometer Electronic position transmitter
§ (18] TAM 4-20 mA
— TAM 12 t0 32VCC
[20] o ;) B ESNS
21 Extra travel limit switch - [80] .
(22| Direction of rotation | { - - - — _—I 2 Wires
Alp
% Extra travel limit switch TAM Supply transmitter
[25| Direction of rotation Il { j' _7[8 j 1210 32VCC
180 _6:)_ — — —3ou4 Wires
75 ) Al o I Us
[ L 5 Heater resistance

N /

(MOTOR )
THREE PHASE SINGLE PHASE DC
=
M -
LAV ¢ 2
= 5
| Integrated

thermal protection

Direction Il

QIOTA: 3Ph phase direct = Direction Il /

TECO2-13_E+F_GRP_rev12
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W'i'r'i'ng / Cab]age @PHEmlum

STANDARD WIRING DIARGRAM
SCHEMA STANDARD & BACKTO CONTENTS

('ACTIONNEUR ) ( ELECTRO-FREIN )
- Connecteur moteur MISE EN ROUTE
1 |~ (Connexions détaillées
— ci-dessous) - Ne pas brancher 98 et 99 (électro-frein).
[10] Contact fin de course - Brancher I'alimentation moteur 1, 2, 3
% Sens de rotation | et vérifier le sens de rotation.

- Brancher les contacts de fin de course
et vérifier le fonctionnement.

Contact fin de course
Sens de rotation Il - Terminer par le branchement de I'électro-frein
lorsque les vérifications précédentes

ont données satisfaction.

EN ENEN
(O[]

FONCTION DES CONTACTS

ﬁe;;n:ea;"tfﬁmre TABLEAU DES TENSIONS
“)(g; gif;f;?r'epw Fouverture) MOTEUR ELECTRO-FREIN
(cas général pour la fermeture) 3Ph 460V-60Hz 115V AC
Sens de rotation standard observé cété opposé
a la bride de fixation de I'actionneur. 3Ph 400V-50Hz 230V AC
— 98] 1Ph 230V-50Hz 230V AC
" ] Electro-frein monophasé
LY [99] 3Ph 115V-60Hz 115V AC
. . 24V CC 24V CC
0] Protection thermique
— 9

\ Moteur triphasé uniquement / K /
GPTION )

Transmetteur électronique de position

K Nota: TRI sens direct = Sens Il /

[16]
| [17] Potentiométre TAM 4-20 mA
§ 18
: TAM 12a32vCC
120]  Contact fin de course suppl. _6>_ +1 =
% Sens de rotation | { _©& T ofis
Alp
% gontagtﬂntdcte_ °°L|’Irse suppl- TAM - Alim. transmetteur
I55] ens de rotation >
[25] J 179312332VCC
I — AN - gg WA~ — — ] 3oudfis
[ — % Résistance chauffante
('MOTEUR ™
TRIPHASE MONOPHASE COURANT CONTINU
=
M <
S
Y ¢ 3
{3} =
= o
Protection thermique
intégré
~
e z =
| c
o o
5 =
LJI 8
w —
& a
m
N
o
o
&
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