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Uberblick Produktreihen

90 ° Schwenkantriebe werden fiir den Betrieb von Absperrklappen ,Kugel und Kiikenhdhnen
sowie Jalousie und Liiftungsklappen und Gerdten mit einer 90° Drehung oder Teildrehung.

> Industrieantriebe > Flir AUF/ZU-oder Positioniervorgange

BERNARD CONTROLS hat im Laufe der Jahre ein hohes Ansehen erlangt dank der Produktreihe mit folgenden * AUF/ZU : * REGELKLASSE III:

Eigenschaften:, Die AUF/ZU 90° Schwenkantriebe 6ffnen oder Mit der RegeKlasse Il Regelantriebe ist es maglich,
> Kompakte Bauweise mit einem hohen Drehmoment. schlieBen durchschnittlich 20 bis 30 Mal pro Tag (bis eine Armatur in  Zwischenpositionen zu fahren,
> Selbsthemmendes Getriebe sichert die Position der Armatur bei Spannungsausfall zu 360 Starts pro Stunde in Spitzenzeiten) durchschnittlich 360 Mal pro Tag (bis zu 1200 Starts
> Sehr gute Vibrationsbestdndigkeit eine Armatur vollstandig .. pro Stunde in Spitzenzeiten), mit einer Genauigkeit
> Sehr einfache Einstellung - kein spezielles Werkzeug erforderlich. besser als 2%.
> Einstellbare mechanische Endschalter verhindern ein Nachlaufen. FUr eine héhere Belastung und Prazision siehe unse-
> Herausnehmbare Buchsen lassen sich einfach bearbeiten ren Katalog Regelantriebe,

> Not-Handrad und mechanische Stellungsanzeige sind bei allen Antrieben standardmdfsig vorhanden.

BERNARD CONTROLS Antriebe werden in verschiedenen Bereichen wie Kraftwerken, Industrie, Gebdudeautomation,
Schiffsbau und Wasseraufbereitung eingesetzt.

> Schutz angepasst an Thre Umgebung

Unsere Reihen aus wetterfesten 90° Schwenkantrieben setzt sich aus folgenden Modellen zusammen:

e WETTERFESTES DESIGN; * KORROSIONSBESTANDIGES DESIGN:

Als Standard haben unsere Antriebe ein wetterfestes Unsere Antriebe sind auch fUr den Betrieb unter
Gehduse mit P67 Schutz (NEMA 4)wie von CEl 144 rauen Umgebungsbedingungen wie z. B. :
empfohlen. > Industrieatmosphdire

> Mode'”e OA3 > Mode"e A518 > Mode'”e ASlOO Hohere Schutzniveaus sind auf Anfrage erhdltlich . (Chemie-, Aluminiumfabriken ),

> Korrosive Meeresatmosphdire,

b]S OA15 b]S ASSO& BSlOO b]s ASlOOO (On-shore und Off-shore) vorgesehen

¢ Kleine Schwenkantriebe * Kompakte Schwenkantriebe ¢ Kombinierte Schwenkan-
fur Drehmomente von fUr den Drehmomentbereich triebe fUr Drehmomente bis
weniger als 150 Nm von 150 bis 800 Nm 800 Nm

‘e BERNARD® ‘e BERNARD®
WU, controLs U, controLs
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Hauptmerkmale

> Untersetzungsgetriebe

¢ Das Getriebe besteht aus 2 Untersetzungsstufen:
> Die erste Stufe, die direkt von einem Ritzel auf der Motorwelle angetrieben wird, ist ein Planetensystem.
> Die zweite Stufe, die von den Satelliten-Rdder des Planetengetriebes angetrieben wird besteht aus einer
Schnecke und einem Zahnrad.

* Das Planeten-System ermoglicht eine hohe Untersetzung mit einem ausgezeichneten Wirkungsgrad.
Das Ausgangsgetriebe wird mit einer relativ geringen Geschwindigkeit angetrieben, das zu einem besseren
Gesamtwirkungsgrad als bei normalen Standard-Getrieben fURrt..

-
wcryyeTey
.- A ™

> Nothandrad

¢ Im Falle eines Ausfalls der Stromversorgung oder ¢ BERNARD CONTROLS Antriebe sind mit einer
einer fehlerhaften Steuerung, kann mit dem Handrad einstellbaren mechanischen Endlagenbegrenzung
die Armatur in jede gewunschte Position gefahren ausgestattet um ein Uberfahren , im manuellen
werden. Betrieb , zu verhindern.

>Mechanische Endlagenbegrenzung

e\ BERNARD®
WU, controLs

> Stellungsanzeige

* Eine optische Stellungsanzeige ermaglicht eine klare Anzeige der aktuellen Armaturenposition.
Diese Anzeige ist mechanisch mit dem Armturenschaft verbunden.

>Wegenschalter

* Dank des BERNARD CONTROLS Nockenblockssystems wird die Einstellung
der Wegendschalter einfach mit einem Standard-Schraubendreher
durchgefuhrt. Es wird kein spezielles Werkzeug benatigt.

* Jede einzelne Nocke kann unabhangig von der anderen eingestellt werden.

* Die Nocken werden automatisch in ihren jeweiligen Positionen arretiert, es
muss nur einmal eingestellt werden und ist vibrationsunabhangig.

> Drehmomentsensoren

* Bei den Modellen AS und BS wird das Drehmoment
dauerhaft durch die Hebelablenkung des AuBen-
kranzes des Planetengetriebes gemessen.

Dieser Zahnkranz wird durch zwei kalibrierte lineare

Federn in der Position gehalten, die unabhangig fur

jede Drehrichtung eingestellt werden kbnnen um den

gewunschten Drehmomentwert zu erhalten

> Asynchronmotoren

* Der Asynchronmotor Technologie bietet das groBte
Verhdltnis von Anlaufmoment zu Nennmoment. Somit
ist das maximale Drehmoment des Antriebs bereits
zu Beginn des Weges verfUgbar.

> Thermischer Motorschutz

e Ein eingebauter Thermoschalter schutzt den Motor
vor Uberhitzung

Y BERNARD®
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e Wird das eingestellte Drehmoment erreicht drickt
der Kranz zu einem Punkt, der einen Schalter
auslost.

¢ Da dieses einzigartige System mechanisch reibungs-
frei ist, mit einer auBergewohnlichen Prazision und
Wiederholbarkeit, eignet es sich fir «SchlieBen auf
Drehmoment.,

> Abnehmbare Steckbuchsen

e Die Stechbuchse am Ausgang kann leicht
ohne spezielles Werkzeug aus dem Antrieb
genommen werden um sie auf die Armatur
anzupassen,

> Schmierung

¢ Das Getriebe hat eine lebenslange
Dauerschmierung , wodurch der regelmaBige
Wartungsaufwand entfdallt.
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GrolSe Auswahl an Steuerungen

Es konnen integrierte Steuerungen oder Fernsteuerung erginzt werden um die
Anforderungen Ihres Systems und der Antriebsumgebung zu erfiillen.

> Standard-Steuerung (ohne integrierte Steuerung)
Der Kunde stellt die Steuerlogik,die alle Antriebsdaten verarbeitet bei,
Die Wendeschutze sind in einem separaten Schaltschrank untergebracht.

Actuators

Motor 4—‘

El

Power

A
> INTEGRAL + Steuerung
Der INTEGRAL + Steuerung ist vollstdndig konfigurierbar und kann alle oce Cmg
Antriebsteuerungsfunktionen ausfuhren, einschlieBlich der Erzeugung von omoton ¥ system
Statusberichten, Fehlerbehandlung, Schutzsysteme und Befehle. Eine Vor Control station
Ort-Steuerung die entweder vor Ort oder von einem entfernten Standort
deaktiviert werden kann. Die WendeschUtze sind in die Steuerung integriert. Standard Steverung
Mehr Informationen in unserem Katalog INTEGRAL + (A115)
Local/Remote
COF!UO\
> POSIGAM + Steuerung [ Oy

Die POSIGAM+ Steuerung (Regelklasse ll) basiert auf der gleichen
Plattform wie INTEGRAL+, enthdalt aber eine Stellungsreglerfunktion.
Proportional-Signale fuhren den Antrieb in den Sollwert und melden die
Position des Antriebs.

Mehr Informationen in unserem Katalog INTEGRAL + (A115) Fower

Control
panel

Motor

> 000

Information

Control station

Integrierte Steuerungen INTEGRAL+/POSIGAM+

) 4
Vorteile der Integrierten
Steuerung
e Einfache schlUsselfertige Losunag.

e Sicher: bewahrtes System mit vielen Sicherheitsfuntionen
« Okonomisch: Spart Zeit und Geld bei Planung und Aufstellung.

Y\ BERNARD®
J CONTROLS

AUF/ZU
2 = Regelklasse IlI
Impulsbefehl

= Anstehendes Signal

%% Analoge proportionale Steuerung

E zusd@tzlicher Eingang
Timer

AbschlieBbere Wahlschalter

Digital display

Kontrol leuchten
Sicherungen

Automatische PhasenUberwachung
(3-phasig)

Thermischer Motorschutzt

N
[i
3
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24
w
[
4
w
=
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Drehmoment begrenzungsschutz
Anzahl der Melderelais
Anzahl der verfugbaren Daten

Fehlerrelais

SIGNALI SIERUNG

Anzahl der gelisteten Fehler
Analoge Stellungsrickmeldung
Konfigurations einstellung
Drehmoment / Position Einstellungsmethode

Abschalten in den Endlagen

KONFIGURATION

Vollstdndige Konfiguration laden
Selbstdiagnose

Drehmoment /Positionskurve
Antrieb Betriebstagebuch

(&}
=
@
o
=
c
(=]
=

Partial Stroking

Profibus DP (einfach oder redundant)
Foundation fieldbus

Modbus RTU

FELDBUS

INTEGRAL+

INTEGRAL+
POSIGAM+
°
°
Nur bei POSIGAM+
Sperrung der vor Ort Steuerung (ESD)
Option
°

Option
°

°
o (¥)
4 (+ 3 option)
16
°
8
Option (Std bei POSIGAM)
Intern (mit DIP Schalter&a Jumper)
Mechanisch

Auf Position - Auf Drehmoment (¥)

Option

(*) AuBer Modelle OA - Siehe INTEGRAL + (A115) Katalog fUr weitere Informationen Uber die Steuerungen.

Bitte beachten Sie auch unseren Katalog fUr wetterfeste Antriebe mit INTELLI+

Y BERNARD®
, CONTROLS
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Vorstellung Malse
OA3 bis OA15 Modelle

Basikversion | ‘
Max Dreh t(n ] i
ax imomen( m) i ﬁd@jﬂl
|
® o o ofF T |
, 77 &
10000 - s (S 1000
8000 -
al a2
7000 —
6000 — Eesssss————————ssm  AS600 WellenmaBe (mm) ca.
4000 - s (S 400 Flansche Bohrung Vierkant al max. a2 a3 GEL'EJiCht
(max.) (max.) (ka)
3000 -
5000 s (S 2 00 OA3 FO5/FO7 22 19 273 200 225 5
: ORA6 FO5/F07 22 19 319 200 225 7
1000 4 S (5100
OA8 FOS5/FO7 22 19 319 200 225 7
800 s AS80
OAP FOS5/FO7 22 19 362 200 225 7
S . OA15  FOS/FO7 22 19 362 200 225 7
400 A
I
I
-0 ! Mit integrierter Steuerung (INTEGRAL+ / POSIGAM)
w | .
200 - 1AS18
150 = 0A15
100 — s 0A8 - OAP
50 — 10A3 - 0RA6
0 I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I
Stellzeit .
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 SO 100 10 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 (s/90°)
WellenmaBe (mm) ca.
Hdhere Drehmomente entnehmen Sie bitte der Dokumentation ST-Reihe und der 90°Reihe mit Getriebekombinationen HAErsens Bohrung  Vierkant S o2 & GEL"(JiCht
(max.) (max.) (ka)
0A6 FO5/F07 22 19 319 305 389 14
OR8 FOS5/FO7 22 19 319 305 389 14
OAP FOS5/FO7 22 19 362 305 389 14
ORA15 FOS5/FO7 22 19 362 305 389 14

‘e BERNARD® ‘e BERNARD®
WU, controLs WO, conTroLs
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Malde

Basikversion

AsS18
AS25

ASP
AS50
AS80
BS100

AS18 bis AS80 und BS Modelle

Flansche

FO7/F10
FO7/F10
FO7/F10
FO7/F10
Fle
Fle

Bohrung
(max.)

30
30
30
32
40
40

Mit integrierter Steuerung (INTEGRAL+ / POSIGAM)

AsS18
AS25
ASP
AS50
AS80
BS100

Y BERNARD®
CONTROLS

L4

Flansche

FO7/F10
FO7/F10
FO7/F10
FO//F10
Fl2
Fle

Bohrung
(max.)

30
30
30
32
40
40

WellenmaBe (mm)

Vierkant
(max.)

22
22
22
v
36
36

WellenmaBe (mm)

Vierkant
(max.)

22
22
22
e’/
36
36

al max.

538
538
518
587
587
643

a2

313
313
313
313
313
424

a3

180
180
180
180

167

al max.

538
538
518
587
587
643

a2

389
389
389
389
389
525

a3

366
366
366
366
397
356

ca.
Gewicht

(kg)

ca.
Gewicht

(kg)
25
25
22
27
28
37

”

A J

Malde

Basikversion- 3-Phasen-Stromversorgung

AS100

AS200
AS400
AS600
AS1000

AS100 bis AS1000 Modelle

a3

Flansche

F12
(F10) (F14)

F14 (F16)
F16
F25
F25

WellenmaBe (mm)

Bohrung
(max.)

60
80
80

100
100

Vierkant
(max.)

36
46
50

55
55

al max.

426

462
462
532
482

Mit integrierter Steuerung (INTEGRAL+ / POSIGAM) 3-Phasen-Stromversorgung

AS100

AS200
AS400
AS600
AS1000

Y BERNARD®
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Flansche

Fle
(F10) (F14)

F14 (F16)
F16
Fe5
Fe5

WellenmaBe (mm)

Bohrung
(max.)

60
80
80

100
100

Vierkant
(max.)

36
46
50

55
55

al max.

615

615
615
634
635

al

442

442
442

442

a3

521

664
664
742
780

ca.
Gewicht

(kg)

47

64
67
84
92

a2

488

488
488
502
488

a3

521

664
664
742
780

ca.
Gewicht

(kg)

54

71
74
91
99
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Aligemein

Getriebeausfihrung

Drehmoment
und Stellzeit

Serviceart

Gehduse

Motortechnologie

Motoreinschaltdaver

Stromversorgung

Umgebungstempera-
turbereich

AuBerer
Korrosionsschutz

Vibrationsfestigkeit
Schmierung

Manvuelle
Notbedienung

RAusgangsflansch

Optische
Stellungsanzeige

Wegbegrenzungs-
system

Technische Spezifikationen

Standard Antriebe sind mit thermischen Motorschutz , Getriebegehduse, Notfall-Handrad,
Anschlussbox, Wegendschalter, Drehmomentschalter (auBer OR) und Abtrieb mit abnehmbarer
Steckbuchsel.

*Reduktion Stufen:
- Planetengetriebe mit hoher Geschwindigkeitsreduktion und exzellentem Wirkungsgrad (RS).
- GroBzUgig ausgelegtes Schnecken und Scheckenradsegment

* Die Getriebe sind mechanisch selbsthemmend

* Einfache Ubersicht Uber Drehmomente auf Seite 10 dieses Katalogs
Detaillierte Daten im technischen Handbuch AFTECTOT

AUF/ZU - Regelklasse |l

 Antriebsgehduse in Aluminium-Druckguss
¢ |P67 (IP68, bitte fragen Sie uns)
*NEMA 4,4X, 6 and 6P CSA C & US

Vollsténdig gekapselt,3-oder 1 Phasen- Kafigldufer, Warmeklasse F mit integriertem
thermischen Uberlastschutz. Motor einfach zu demontieren, mit Kugellager vorne und hinten.

Motor-Betriebsart S4 (BerUcksichtigung des Anlaufstroms) gemdR IEC 34-1.
e S4 - 30% fUr AUF/ZU Betrieb - bis zu 360 Starts pro Stunde im Spitzenzeiten.
e S4 - 50% fUr Regelklasse Il - bis zu 1,200 Starts pro Stunde im Spitzenzeiten.

GroBe Spannungsauswahl;

e £in-phasig oder 3-phasig, DC,

e bis zu to 690 V (abhangig von Version),
* 50 oder 60 Hz, etc.

IP67 standard -20.. +70°C  -4.+158°F
IP67 Niedrig Temp: -40.. +70°C  -40.. +158°F
IP67 Hoch Temp.:  +0.. +90°C  +32 .. +194°F (nur fUr Standardversion)

o Lackierung:

- Kataphorese + RAL5002 blaue Epoxyd- Lackierung

- Optional Polyurethane-Oberfldche

- Optional Polyurethan-Ausfuhrung

Schutz fUr starkere korrosiven Bedingungen auf Anfrage
* Alle Deckelschrauben unverlierbar und aus Edelstahl

1g (3.8 m/s?) bei 10-500 Hz,
(FUr héhere Vibrationen kontaktieren Sie unsere Marketingabteilung.)

Stellantriebe sind fUr die Produkt-Lebensdauer geschmiert und bendtigen keine besonderen Service.

Die Antriebe sind mit einem Handrad fur manuellen Notbetrieb ausgerustet.
Bei Modellen mit Drehmoment hoher als 800 Nm (1.400 Nm), wird ein auskoppelfreies Handrad
mit Prioritat fur elektrischen Betrieb verwendet.

Antriebsflansche entsprechen ISO 5211.
Detaillierte Daten im technischen Handbuch AFTECION.

Das Ziffern-Anzeigefenster bietet kontinuierliche Stellungsanzeige auch bei Spannungsausfall.

* Position: Bewegung zu sehen an der Abtriebswelle .
¢ 2 Kontakte als Standard; SPDT; 250VAC-16A / 48V-2, 5Amax. (ohmsche Last)
¢ Optional Hilfskontakte (Wechsler) (Modelle OR: 2; Modelle AS / BS: 2 oder 4)

Drehmomentbe-
grenzungssystem

Fern-Position-Signal
(Option)

Anschlussraum

Kabeleinfihrungen

Ubereinstimmung
mit den EG-ichtlinien

Controls

¢ Drehmoment: Messung mit Dynamowaage (nicht fur OAR-Modelle).

* Drehmoment Endschalter gibt ein Kurzzeitkontakt

* Das Drehmomentbegrenzungs- System ist im Werk auf das durch den Kunden festgelegte
Drehmoment eingestellt

¢ 2 Kontakte als Standard; SPDT; 250VAC-16A / 48V-2, 5Amax. (ohmsche Last)

* Potentiometer 1000 Ohm, 0,3 W - Schleiferstrom = max. 1 mA

e «TAM> Stellungsgeber: 4-20mA (12, 24 oder 32V Stromversorgung fUr die maximal zuldssige
Traglast von 150, 750 oder 1050 Ohm).

* Weitere auf Anfrage

e Schraubklemmen 4 mm 2 FUr Steuerungen und Stromversorgung.
* Innenerdung

e Standard: 2 x M 20 (Maxi: 4 x M20) durch Kappen verschlossen

Antriebe entsprechen:

* Richtlinie 2004/108/EG Elektromagnetische Vertraglichkeit

* Richtlinie 2006/95/EG Niederspannung

« die folgenden harmonisierten Normen: EN 61000-6-4: Ubergeordnete -Abgasnorm fir
industrielle Umgebungen; EN 61000-6-2: Storfestigkeit fUr Industriebereich; EN 60034-1:
Drehende elektrische Maschinen; EN 60529: Gehduseschutzarten (IP- code)

* STANDARD: Alle Bedienelemente sind direkt verbunden mit Schraubklemmen geman
Schaltplan S50000 angeschlossen.

¢ INTEGRAL+ (option): erweiterte integrierte Steuerungen fur Auf-Zu fUr ein und dreiphasige
Antriebe (FUr Details siehe INTEGRAL +-Katalog Nr. A115)

* POSIGAM+ (option): fortschrittliche, integrierte Steuerungen der Regelklasse Il fUr ein- und
dreiphasige Antriebe (fUr Details siehe POSIGAM + Katalog Nr. A115)

Bitte beachten Sie die Technischen Handbucher AFTEC 101 fur Details:
e Leistungen und elektrische Daten

* MaBbilder
e Schaltpldine

Bitte beachten Sie auch unsere INTELLI +Katalog Fur wetterfeste Ausfuhrungen.
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